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erikujulised ekstreemumilesanded.
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arvutustega Ulesanne. Seetbttu on vaja leida efektiivsed
lahendusmeetodid, mis arvestavad puUstitatud tlesande
erikuju, olemust jne;

e harilikult asub planeerimistlesande otsitav ekstreemum
vastava funktsiooni maaramispiirkonna rajapunktis,
seetbttu klassikalised votted (osatuletiste vordsustamine
nulliga) ei ole rakandatavad. Samuti voib juhtuda, et vastav
funktsioon ei ole diferentseeruv.



Planeerimisulesannete liigitus

Planeerimisulesandeid voib liigitada mitmeti:

o staatilised ja diaamilised Ulesanded;
¢ deterministlikud ja stohhastilised llesanded;
e lineaarsed ja mittelineaarsed Ulesanded;

e sihifunktsiooniga ja ilma sihifunktsioonita
tasakaalulllesanded



Sihifunktsiooniga llesanded

Leida funktsiooni
z=f(x1,X2,...,Xn)

maksimaalne vaartus selliselt, et oleksid taidetud tingimused:

F1 (X1,X27 . 7Xn) < O,
Fo(x1,X2,...,Xn) <0,
Fm(x1,X2,...,Xn) <0,



Lineaarne planeerimisulesanne - standartne kuju

Kui planeerimisilesandes esinevad funktsioonid on lineaarsed,
siis nimetatakse matemaatilise planeerimise lGlesannet
lineaarseks planeerimistilesandeks (LP).

Iga lineaarse planeerimise Ulesande vdib esitada kujul:

Z=CX{ +CXo+...+ChXnp — Max

ai1Xy + 82Xz + ... + @1pXp < by,
8o1X1 + @ooXo + ...+ AopXn < bo,

am X1 + @maXo + ... + @mnXn < bm,



Kasutame vektoreid:

Cq by Xq
c b X
c=|%|., b=|"2|, x=[""
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Cq by X1
c b X
c— 2 . b= 2 C ox= 2
Cn bm Xn

ja m x n maatriksit A = (a;) saame standartse LP esitada kujul

z=c'x — max
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lga LP Ulesande saab esitada kanoonilisel kujul:
z=c'x — max

Ax = b,
x > 0.
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Niisugust lubatud lahendit, mille korral sihifunktsioon omandab
maksimaalse vaartuse, vorreldes tema vaartustega kdigi teiste
lubatavate lahendite puhul, nimetatakse planeerimisiilesande
optimaalseks lahendiks ehk optimaalseks plaaniks (sageli
lihtsalt lahendiks).
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Kanoonilisel kujul antud LP kitsendused Ax = b on olemuselt
lineaarne vorrandislisteem, see on lahenduv parajasti siis, kui
astakutingimus on taidetud.
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Kui m < n, siis on sisteemil Idpmata palju lahendeid. Sama
olukord on ka siis kui m > n, sellisel juhul on vérrandite hulgas
lineaarselt séltuvad vorrandid.
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Juhul a) ja b) planeerimisiilesanne ei ole lahenduv.

Juhul ¢) on alati olemas vahemalt (ks optimaalne lahend ja
planeerimisilesanne on lahenduv.
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Juhul b) on kitsenduste hulgast midagi olulist vélja jaanud.



