Kordamiskiisimused esimeseks kontrolltooks

1. Ligikaudne arvutamine. Vigade liigitus. Vigade edasikandumine arvutustes.
2. Vorrandite ligikaudne lahendamine. Algldhendi leidmine. Hariliku iteratsioo-
nimeetodi iildkuju. Newtoni meetod ja modifitseeritud Newtoni meetod, kdolude
meetod. Iteratsioonimeetodite koonduvuskiirus. Ligikaudse lahendi vea hin-
damine.

3. Vektori ja maatriksi norm. Lineaarse vorrandisiisteemi lahendamine: Crameri
valemid, Gaussi meetod, LU-dekompositsioon. Mittelineaarse vorrandiiisteemi la-
hendamine. Harilik iteratsioonimeetod, Seideli meetod, Newtoni meetod, modifit-
seeritud Newtoni meetod. Harilik iteratsioonimeetod lineaarse vorrandisiisteemi
lahendamiseks. Seideli meetod lineaarse vorrandisiisteemi lahendamiseks. Iterat-
sioonimeetodite koonduvuskiirus.

4. Ekstreemumiilesande piistitus. Gradientmeetod. Kiireima languse meetod
ruutfunktsiooni korral. Sammupikkuse valik. Vahimruutude meetod.

Naidiskiuisimusi esimeseks kontrolltooks

1. Nimetage erinevaid vigade tiitipe.
2. Vorrandi f(x) = 0 lahendamiseks hariliku iteratsioonimeetodiga teisendatakse
vorrand kujule

..... f(x)+x=0
..... r = g(x)
..... v=x+Cf(x)

3. Uhesammuline iteratsioonimeetod kasutab lahendi arvutamiseks
..... eelnevaid lahendeid

..... jargnevaid ldhendeid

..... viimast ja eelviimast arvutatud lahendit

..... eelnevat lahendit

4. Newtoni meetod vorrandisiisteemide lahendamiseks on

..... ruutkoonduvusega

..... geomeetrilise progressiooni koonduvusega

..... meetod ei koondu tildse

5. Kirjutage vilja vorrandi z# + 323 — 222 + 15 = 0 lahendamiseks sobiv Newtoni
meetodi kuju.



