Arvutusmeetodid elektrotehnikas

teooria kordamisküsimused

1. Vigade liigitus nende tekkepõhjuste järgi, iseloomustada vigade liike.

2. Absoluutse ja suhtelise vea definitsioonid.

3. Kuidas käitub absoluutne viga liitmise ja lahutamise korral ning relatiivne viga korrutamise ja jagamise korral?

4. Kirjeldada iteratsioonimeetodit võrrandi lahendamisel. Mis on ühesammuline ja mitmesammuline meetod? Mida mõistetakse meetodi koonduvuse all?

5. Milline on hariliku iteratsioonimeetodi rakendamiseks sobiv võrrandi kuju? Panna kirja hariliku iteratsioonimeetodi algoritm.

6. Milline on piisav tingimus hariliku iteratsioonimeetodi koondumiseks? Panna kirja  xn  vea hinnang  xn-1 vea kaudu. 

7. Kirjeldada Newtoni meetodi geomeetrilist sisu.

8. Tuletada Newtoni meetodi algoritm puutuja võrrandit kasutades.

9. Milline tingimus funktsiooni tuletise jaoks peab olema täidetud, et Newtoni meetod koonduks?

10. Milline on Newtoni meetodi korral xn  vea hinnang  xn-1 vea kaudu? Kas Newtoni meetod koondub kiiremini või aeglasemalt kui harilik iteratsioonimeetod? Põhjendada.

11. Tuletada lõikajate meetodi algoritm Newtoni meetodi algoritmist tuletise lähendamist kasutades. 

12. Milline on lõikajate meetodi geomeetriline sisu?

13. Esitada Crameri valemid lineaarsüsteemide lahendamiseks.

14. Kirjeldada elimineerimismeetodit lineaarsüsteemide lahendamisel (valemeid ei küsi).

15. Millised puudused on Crameri valemitel ja elimineerimismeetodil?

16. Millisele kujule peab olema teisendatud mittelineaarne süsteem selleks, et talle saaks rakendada iteratsioonimeetodeid?

17. Panna kirja hariliku iteratsioonimeetodi algoritm mittelineaarse süsteemi jaoks.

18. Panna kirja Seideli meetodi algoritm mittelineaarse süsteemi jaoks.

19. Mis on interpolatsioonisõlmed, interpolatsioonipunktid, interpolatsioonitingimused? Formuleerida interpolatsiooniülesanne. 

20. Sõnastada teoreem interpolatsioonipolünoomi olemasolu kohta.

21. Milline puudus on polünomiaalsel interpolatsioonil?  Kirjeldada tükiti lineaarset ja tükiti ruut-interpolatsiooni.

22. Mis on k-astme splain siledusjärguga p?

23. Kirjeldada vähimruutude meetodit tabelina antud funktsioonide lähendamisel.

24. Tuletada diferentssuhted sammuga ette ja sammuga taha esimest järku tuletise jaoks Taylori polünoomi kasutades. Milline on nende valemite absoluutne viga ja täpsusjärk?

25. Tuletada sümmeetriline diferentssuhe esimest järku tuletise jaoks Taylori polünoomi kasutades. Milline on selle valemi absoluutne viga ja täpsusjärk?

26. Tuletada diferentssuhe teist järku tuletise jaoks Taylori polünoomi kasutades. Milline on selle valemi absoluutne viga ja täpsusjärk?

27. Mida nimetatakse kvadratuurvalemiks? 

28. Panna kirja parem- ja vasakpoolne ristkülikvalem. Kirjeldada nende valemite geomeetrilist sisu. Milline on nende valemite absoluutne viga ja täpsusjärk?

29. Millist interpolatsiooni kasutatakse Newton-Cotesi kvadratuurvalemis? Millised on selle valemi puudused?

30. Millist interpolatsiooni kasutatakse trapetsvalemis? Tuletada trapetsvalem. Milline on selle valemi absoluutne viga ja täpsusjärk?

31. Millist interpolatsiooni kasutatakse Simpsoni valemis?  Milline on selle valemi absoluutne viga ja täpsusjärk?

32. Defineerida järgmised mõisted: diferentsiaalvõrrand, diferentsiaalvõrrandi järk, harilik diferentsiaalvõrrand ja osatuletistega diferentsiaalvõrrand.

33. Mida nimetatakse n. järku hariliku diferentsiaalvõrrandi üldlahendiks ja erilahendiks?

34. Millised on 1. järku hariliku diferentsiaalvõrrandi üldkuju ja normaalkuju?

35. Formuleerida Cauchy ülesanne 1. järku harilikule diferentsiaalvõrrandile. Mitu lahendit on Cauchy ülesandel?

36. Millist meetodit 1. järku hariliku diferentsiaalvõrrandi Cauchy ülesande lahendamisel nimetatakse ühesammuliseks ja millist mitmesammuliseks?.

37. Tuletada Euleri meetodi algoritm. Milline on selle meetodi täpsusjärk?

38. Tuletada trapetsvalemi algoritm. Milline on selle meetodi täpsusjärk?

39. Esitada prognoosi-korrektsiooniskeem trapetsvalemi meetodi jaoks.

40. Millist interpolatsiooni kasutatakse Adamsi meetodites?

